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Responsabilidad legal y copyright

Responsabilidad legal y copyright

Este manual y todo su contenido esta protegido por las leyes de copyright. No esta
permitida la copia total o parcial de este manual sin el previo consentimiento por escrito de
Panasonic Electric Works Europe AG (PEWEU).

PEWEU aplica una politica de desarrollo continuo del disefio y rendimiento de sus
productos. Por ello, nos reservamos el derecho a modificar el manual/producto sin previo
aviso. PEWEU no se hace responsable de ningun dafio directo, especial, incidental o
consecuente como resultado de cualquier defecto en el software o en su documentacion,
aun cuando se haya advertido de la posibilidad de dichos dafios.

Dirija sus preguntas sobre mantenimiento y cuestiones técnicas a su representante local de
Panasonic.

Panasonic Electric Works Europe AG (PEWEU)
Caroline-Herschel-Strasse 100
85521 Ottobrunn, Germany

Tel: +49 89 45 354-1000
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1 Introduccion

1 Introduccion

1.1 Antes de empezar

Antes de utilizar este producto, lea detenidamente las instrucciones de seguridad contenidas
en los siguientes manuales:

+ “SX-DSV03514, MINAS A6 Multi, Referencia Técnica - Parte de seguridad”
“SX-DSV03508, MINAS A6 Multi, Manual de programacion — PANATERM for Safety”

Este producto es de uso industrial exclusivamente.

Las conexiones eléctricas deben ser realizadas por electricistas cualificados.

1.2 Acerca de este documento

Estas “Guia de inicio rapido” esta pensada para ayudarle a configurar un sistema de
servoaccionamiento MINAS A6 Multi. Esta basada en la informacion contenida en los
manuales de la serie MINAS A6 Multi y en la experiencia practica de nuestros ingenieros.

Las instrucciones paso a paso le guiaran en la configuracion y programacion de la funcién
Desconexién segura de par (STO) con el software de programacion PANATERM for Safety.

Consulte la documentacion original de nuestros sistemas de servoaccionamiento para
obtener informacién detallada. Esta disponible de forma gratuita en nuestro Centro de
descargas Panasonic.

1.3 Documentos de referencia

Seleccionar los siguientes enlaces para descargar los documentos de nuestro Centro de
descargas Panasonic :

» Especificaciones de seguridad:
“SX-DSV03514, MINAS A6 Multi, Referencia Técnica - Parte de seguridad”

« Informacién sobre el cableado del sistema de servoaccionamiento MINAS A6 Multi:
“SX-DSV03454, MINAS A6 Multi, Reference Specifications — Driver Module”
« Informacién sobre el cableado de la fuente de alimentacion MINAS A6 Multi:

“SX-DSV03452, MINAS A6 Multi, Reference Specifications — Power Supply Module”

* Informacion sobre la comunicacion EtherCAT:

“SX-DSV03456, MINAS A6 Multi, Technical Reference — EtherCAT Communication
Specification”
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1 Introduccion

Descripcion de las funciones del servoaccionamiento:
“SX-DSV03455, MINAS A6 Multi, Technical Reference — Functional Specification”

Informacidn sobre la programacion de seguridad:
“SX-DSV03508, MINAS A6 Multi, Manual de programacion — PANATERM for Safety”

Informacién sobre como reducir las interferencias electromagnéticas (EMI):

“Recomendaciones de cableado de servodrivers y motores conforme a la directiva EMC”

Guias de inicio rapido relacionadas:

“QS10000, MINAS A6 Multi, Control de posicion con controlador host Beckhoff y
EtherCAT”

“QS10001, MINAS A6 Multi, Ethernet sobre EtherCAT con PANATERM”

“QS10003, MINAS A6 Multi, Parada segura 1 (SS1)”

“QS10004, MINAS A6 Multi, Monitorizacion de velocidad segura (SSM)”

“QS10005, MINAS A6 Multi, Control de posicion con controlador host Omron y EtherCAT”
“QS10006, MINAS A6 Multi, Control de posicidon con controlador host TRIO y EtherCAT”

1.4 Software disponible

El siguiente software esta disponible de forma gratuita en nuestro Centro de descargas
Panasonic:

QS10002_V1.0_ES
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2 Descripcion general del funcionamiento

2 Descripcidon general del funcionamiento

La funcion Desconexion segura de par (STO) desactiva el par en el accionamiento
desconectando inmediatamente la alimentacion del motor. La funcién STO puede utilizarse
para paradas de emergencia y para evitar el reinicio accidental de la maquina.

Usar el software de programacién PANATERM for Safety para configurar esta funcién para
el sistema de servoaccionamiento MINAS A6 Multi.

\Y,

-, ———————)— -

t

0 1

Desconexion segura de par (STO): Parada de seguridad de acuerdo con EN 60204-1, categoria de
parada 0

[to,t4[ Movimiento con velocidad inicial

tq La funcién STO se ha iniciado

Ejemplo

Se conecta un sistema de servoaccionamiento compuesto por una fuente de alimentacion
de 15kW, una controladora de dos ejes, tamario A, de 1,5kW, y dos servomotores de 1,0kW
y 1,5kW, a un PC mediante un cable USB.

Se conecta un botén de parada de emergencia a la controladora MINAS A6 Multi.
Usar los siguientes accesorios:

* 1 cable de alimentacion externa de 400V AC

Conecta la fuente de alimentacion MINAS A6 Multi a la alimentacién de red principal
(400V AC).

» 1 cable de alimentacién externa de 24V DC
Conecta la fuente de alimentacion (24V DC) y el controlador host.

* 1 cable de puesta a tierra (terminal redondo M4)
Conecta los terminales PE de la fuente de alimentacion y de la controladora.

+ 2 cables de motor Panasonic
Conecta el motor y la controladora.

» 2 cables de encoder Panasonic

Conecta el encoder y la controladora.

* 1 cable de comunicacion RJ11 (2 conectores RJ11)

Conecta la fuente de alimentacion y la controladora.
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2 Descripcion general del funcionamiento

1 barra distribuidora de alimentacion (50mm) con tapon final para el bus de continua
(535V DC a 675V DC)

Conecta la fuente de alimentacion y la controladora.

1 barra distribuidora de alimentaciéon (50mm) con tapén final para el bus de control (24V
DC)

Conecta la fuente de alimentacion y la controladora.
1 interruptor de parada de emergencia conectado a la controladora
1 mochila (dongle) USB de licencia

1 cable USB

(1 2) G @ (B (6 (7)

©) (8)

Fuente de alimentacion (24V DC)

Fuente de alimentaciéon MINAS A6 Multi (400V AC, 15kW)
Controladora de dos ejes MINAS A6 Multi (1,5kW)

Cable USB entre el PC y la controladora

Interruptor de parada de emergencia

Servomotor MINAS A6 B (1,5kW)

Servomotor MINAS A6 A (1kW)

Mochila (dongle) USB de licencia para PANATERM for Safety
PC con PANATERM for Safety

Configuracion de un sistema de servoaccionamiento MINAS A6 Multi - Desconexion segura de par
(STO)

QS10002_V1.0_ES



3 Cableado

3 Cableado

3.1 Cableado basico del MINAS A6 Multi

Comprobar las conexiones hardware de su sistema de servoaccionamiento:

» Alimentacioén de corriente de 24V DC del control conectada a X11.

+ Cable de la alimentacion de corriente principal de 400V AC conectado a X102
» Cable de motor del servomotor A conectado a X105A

+ Cable de motor del servomotor B conectado a X105B

» Cable de encoder del servomotor A conectado a X9A

» Cable de encoder del servomotor B conectado a X9B

+ X1y X1A conectados con un cable de comunicacién RJ11

» Barras de bus conectadas a X104 y X12

+ Terminales PE de la fuente de alimentacion y de la controladora conectados mediante un
cable de puesta a tierra

Para mas informacién sobre cdmo conectar el cableado del sistema de servoaccionamiento
MINAS A6 Multi, consultar «Cableado» en “QS10000, MINAS A6 Multi, Control de posicién
con controlador host Beckhoff y EtherCAT”.

3.2 Cableado del interruptor de parada de emergencia

Conectar el interruptor de parada de emergencia al conector de senal de E/S de seguridad
(X5) de la controladora.

(1) X5: Conector de seiial de E/S de seguridad en la controladora

8 QS10002_V1.0_ES
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3 Cableado

©oONOORWN 2

| +24\
M
L] +24\

+24V oV Pin 32 =

Pin 15: Entrada digital de seguridad agrupada 1A

Pin 16: Entrada comun de seguridad A

Pin 17: Fuente de alimentacién externa (24V DC) para E/S de seguridad
Pin 32: Entrada digital de seguridad agrupada 1B

Pin 33: Entrada comun de seguridad B

Pin 34: Senal a tierra externa

3.3 Mochila (dongle) USB de licencia

Es necesaria una mochila (dongle) USB de licencia para compilar y descargar la
configuracion de seguridad funcional en la controladora. Conectar la mochila (dongle) USB
de licencia a un puerto USB de su PC.

Mochila (dongle) USB de licencia

3.4 Conecta el PC y la controladora

Conectar su PC y la controladora con un cable Ethernet o con un cable USB. En este
ejemplo, se usa un cable USB que esta conectado a X8 de la controladora.

Conector X8 (para la configuracion de la seguridad funcional)

Usar un cable USB A a mini-B disponible comercialmente para conectar el PC a la
controladora.

QS10002_V1.0_ES 9



3 Cableado

(1) X8: Conector USB en la controladora
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4 Configuracion de seguridad funcional

4 Configuracion de seguridad funcional

4.1 Instalar PANATERM for Safety en su PC

El software de programacion PANATERM for Safety proporciona un entorno grafico para
crear programas de monitorizacion basados en PLC para el sistema de servoaccionamiento
MINAS A6 Multi.

Instalar el software en su PC.

Para mas detalles, consultar “SX-DSV03508, MINAS A6 Multi, Manual de programacion —
PANATERM for Safety”.

4.2 Crear un programa de seguridad

El flujo de trabajo general para crear un programa de seguridad consiste en afiadir los
dispositivos del sistema de servoaccionamiento a su proyecto, colocarlos en la pantalla
“Terminal Scheme” y configurar las funciones de seguridad en la pantalla “Functional
Scheme”.

1. Arrancar PANATERM for Safety.

2. Seleccionar la pestana “Settings”.

MNew Ctri+M

18-

L]

S Open Ctrl+O
;J Save Ctrl+5
ﬁ Save As Ctrl+Shift+5
_j) Print Ctrl+P
Export library

..".'i Settings %

QS10002_V1.0_ES 11
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4 Configuracion de seguridad funcional

3. Seleccionar “Library” y luego “MINAS A6 Multi” en “New document device group”.

) | New Document - Admin1(Administrator) - PANATERM for Safety

0 W window Fiter

Termin &7 Settings

General Default document type:

E Master Device . without library

New document library path:
=y CA\Program Files (x86)\Panasonic Corporation\PANATERM for Safety 1.7.1.8029\Libra [l ©

New document device group:
MINAS A6 Multi -

| MINAS A6 Muti

| MINAS A6SX

IVITINAD

4. Seleccionar “MINAS A6 Multi 2 Axis” en la ventana “Library” y arrastrar el elemento
hasta la ventana “Terminal Scheme”.

| ey
EMaster Dey v B Master §
v &MINAS E
D MINAS AG Multi 1 Axis
D MINAS A6 Multi 2 Axis
5. Ir a la ventana “Properties” y seleccionar el encoder A6 para ambos ejes.

Properties

!_! MINAS A6 Multi 2 Axis (Master)

4 Device
Logical Device Ad... 2 0

Cycle Time o
4 Local Network
Fieldbus a
4 Encoder Combination
Asis 1 -
Axis 2 *
4 Miscellaneous
Comment o
4 Name
Name [ MINAS A6 Multi 2 Axis
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4 Configuracion de seguridad funcional

Ir a la ventana “Library”, seleccionar el elemento “Emergency Stop” y arrastrarlo hasta
la ventana “Terminal Scheme”.

uondussaq | Aeign

D MINAS A6 Multi 1 Axis

D MINAS A6 Multi 2 Axis

v & Input

Confirm Button

]
"E]'ﬂ Deor Control

amar

(@ | Emergency Sto
O gency stop

§ |Light Curtain

ﬁ Limit Switch

Seleccionar el elemento “Parada de emergencia” de la ventana “Terminal Scheme”,
y realizar los ajustes en la ventana “Propiedades” como se muestra en la captura de

pantalla.

Properties
ﬁ Emergency Stop 1

“ Inputs
Type # 2NC
Signal #1 # | MINAS A6 Multi 2 Axis (Master) - SDI1A

saiuadold | Aueiqn)

(Cross Circuit Check 4 | OFF
Signal #2 4 MINAS A6 Multi 2 Axis (Master) - SDI1B
Cross Circuit Check 4 | OFF

4 Start Behaviour

Start Type 0 Auto
Start test o m
4 Miscellaneous

Comment a

<4 Name
Name O Emergency Stop 1

Ir a la ventana “Functional Scheme” para programar la seguridad funcional.

Seleccionar el elemento “Parada de emergencia” de la ventana “Browser” y
arrastrarlo hasta la ventana “Functional Scheme”.

Browser X Terminal Scheme  Wiring Scheme | Functional Scheme

]
MINAS A6 Multi 2 Axis (Master)

v ‘ Peripherals

¥ Input
ﬁ Emergency Stop 1 l:l
QOutput
v Encoder
v ‘- MINAS A6 Multi 2 Axis (M
A& Panasonic A6
Not Connected
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4 Configuracion de seguridad funcional

10.  Seleccionar la funcion de seguridad “[STO] Safety Torque Off’ de la ventana “Library”
y arrastrarla hasta la ventana “Functional Scheme”.

Functional Scheme Library = X

3
hd Mﬁ Safe Functions
> b Logic

v & Safety Stop Functions
@ [STO] Safety Torque Off
S
; [SSX] Safe Stop 1/2

> L% Safety Monitoring Functions

saipadold | Aueigr

11.  Usar el ratén para conectar los elementos.

Wiring Scheme | Functional Scheme

12.  Seleccionar “Check + Compile” en la cinta de opciones para compilar su proyecto.

Termin.

4.3 Descargar el programa de seguridad a la controladora

Recordar que es necesario una mochila (dongle) USB de licencia para compilar y guardar el
programa.

1. Seleccionar “Device Interface” en la cinta de opciones para guardar su proyecto.

Window Filter

.\ Znomln ‘w [_-l

s Auto-arrange |

r X Terminal Scheme

Output
¥ Encoder’
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4 Configuracion de seguridad funcional

Seleccionar “Connection Settings” en la cinta de opciones y luego “USB Cable”.

Document Properties

Document MINAS A6 Multi 2 Axis (Master)

- Device Information

~ Connection Settings

@ usB Cable

COM Port | COM3

Seleccionar “Connect” en la cinta de opciones.

18 Connection Window

Seleccionar “Send Configuration” en la cinta de opciones.

Seleccionar “Yes” para confirmar el mensaje de que esta accion cambiara el estado del
dispositivo.

.

Functional Scheme

[]
MINAS A6 Multi 2 Axis (]

v . Peripherals

v Input
@ Emergency Stop 1|
Qutput
v Encoder

FSEVINFERY-R VRS EW VI

Esperar a que la configuracion se transmita a la controladora y luego reiniciarla.
La funcién de seguridad esta ahora activa.
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4 Configuracion de seguridad funcional

6. Para comprobar el estado actual de la funcién de seguridad, ir a “Diagnostics” y
seleccionar la ventana “Functional Scheme”.
Una linea amarilla significa que el interruptor de parada de emergencia no ha sido
pulsado todavia. Si esta es roja, el interruptor de emergencia ha sido pulsado y la STO
esta activa.

Terminal Scheme  Win eme  Funchonal Scheme

Emergency & [STO) Safe
@ FRE] TR @
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5

5 Ayudenos a mejorar

Ayudenos a mejorar

No dude en ponerse en contacto con nosotros si tiene cualquier tipo de duda o si desea
aportar sugerencias de mejora. En tal caso, le rogamos que incluya el numero de la Guia
de inicio rapido en el asunto del e-mail. Encontrara el nimero (que empieza por "QS") en la
portada de la misma.

servo.peweu@eu.panasonic.com

+49 (0) 8945354-2750

QS10002_V1.0_ES 17
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6 Registro de cambios

QS10002_V1.0_ES, 2020.11

Primera edicion
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7 Hotline de Panasonic

Europa

Austria:
Benelux:
Francia:
Alemania:
Irlanda:

Italia:
Escandinavia:
Espaiia:
Suiza:

Reino Unido:

7 Hotline de Panasonic

Si tiene dudas o preguntas que no pueden ser aclaradas por los manuales o por la ayuda

Online, péngase en contacto con su oficina de ventas.

02236 / 2 68 46, info.pewat@eu.panasonic.com
0499 / 37 27 27, info.pewswe@eu.panasonic.com
01/60 13 57 57, info.pewswef@eu.panasonic.com
089 / 45 354 2750, servo.peweu@eu.panasonic.com
01/4 60 09 69, info.pewuk@eu.panasonic.com

045 /67 52 711, info.pewit@eu.panasonic.com

46/ 8 59 47 66 80, info.pewns@eu.panasonic.com
91 /3 29 38 75, info.pewes@eu.panasonic.com

041 /799 70 50, info.pewch@eu.panasonic.com
01908 / 23 15 55, info.pewuk@eu.panasonic.com

Norteamérica y Sudamérica

EE.UU.:

Asia

China:
Corea:
Taiwan:
Hong Kong:
Japoén:
Singapur:

1877 /624 7872, iasupport@us.panasonic.com

400-920-9200 (toll free), https://industrial.panasonic.cn/ea/
+82-2-2052-1050, http://pidskr.panasonic.co.kr/
+886-2-2757-1900, https://industrial.panasonic.com/
+852-2306-3128, https://industrial.panasonic.com/
0120-394-205 (toll free), https://industrial.panasonic.com/
+65 / 635 92128, pewapfa@sg.pewg.panasonic.com
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